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尺寸大小尺寸大小尺寸大小尺寸大小::::    

長長長長××××寬寬寬寬=70mm =70mm =70mm =70mm ×××× 55mm 55mm 55mm 55mm    

接線方式接線方式接線方式接線方式::::    

S3 S2    SSSS1111    0A0A0A0A    BBBB    IPIPIPIP1111    0B0B0B0B    

1.1.1.1. S3S3S3S3 端子提供端子提供端子提供端子提供 10V10V10V10V 電源電源電源電源    

2.2.2.2. S2S2S2S2 端子為電壓輸入端端子為電壓輸入端端子為電壓輸入端端子為電壓輸入端    

3.3.3.3. S1S1S1S1 端子為端子為端子為端子為 GNDGNDGNDGND    

4.4.4.4. OAOAOAOA 端子端子端子端子    ====    2222    ××××〔〔〔〔B x VR(GAIN)B x VR(GAIN)B x VR(GAIN)B x VR(GAIN)〕〕〕〕其中其中其中其中 VR(GAIN)VR(GAIN)VR(GAIN)VR(GAIN)為為為為 0 %~0 %~0 %~0 %~100 %100 %100 %100 %    

5.5.5.5. BBBB 端子端子端子端子    = S2 + VR(BIAS) = S2 + VR(BIAS) = S2 + VR(BIAS) = S2 + VR(BIAS) 其中其中其中其中 VR(BIAS)VR(BIAS)VR(BIAS)VR(BIAS)為為為為+3 V ~ +3 V ~ +3 V ~ +3 V ~ ----3 V3 V3 V3 V    

6.6.6.6. IP1IP1IP1IP1 端子為電壓輸入端端子為電壓輸入端端子為電壓輸入端端子為電壓輸入端    

7.7.7.7. OBOBOBOB 端子為輸出端端子為輸出端端子為輸出端端子為輸出端    加加加加((((減減減減))))速至速至速至速至 IP1 IP1 IP1 IP1 端子電壓值端子電壓值端子電壓值端子電壓值    

VRVRVRVR 調整調整調整調整::::    

1.1.1.1. VR(VR(VR(VR(GAINGAINGAINGAIN))))：：：：為調整為調整為調整為調整設定輸出設定輸出設定輸出設定輸出 GAINGAINGAINGAIN    

2.2.2.2. VR(BIAS)VR(BIAS)VR(BIAS)VR(BIAS)：：：：為調整為調整為調整為調整設定輸出設定輸出設定輸出設定輸出 BIASBIASBIASBIAS    

3.3.3.3. VR(VR(VR(VR(ACCACCACCACC))))：：：：為調整為調整為調整為調整 0V0V0V0V 加速至加速至加速至加速至 10V10V10V10V 的時間的時間的時間的時間    

4.4.4.4. VR(VR(VR(VR(DECDECDECDEC))))：：：：為調整為調整為調整為調整 10V10V10V10V 減速至減速至減速至減速至 0V0V0V0V 的時間的時間的時間的時間    

    

    

※※※※可和張力可和張力可和張力可和張力版版版版 CYCYCYCY----24SW24SW24SW24SW 配合配合配合配合使用使用使用使用    


